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1 概述 

1.1 关于本说明书 

有关使用本说明书的一般提示 

▪ 首次运行多普勒雷达传感器记录器 DRS05/#前，请仔细阅读本说明书。 

▪ 请遵守警告和安全提示。 

▪ 请将本说明书保存在 DRS05/#附近可随时取阅的地方。  

▪ 请确保 DRS05/#的每个用户都已仔细阅读本说明书。 

▪ 术语和缩写的解释和定义参见术语表。 

版权 

本文件受版权保护，未经事先批准，不得复制、翻译或使用电子系统进行存

储、处理、复制和传播。 

未经明确许可，不得利用和告知其中的内容。若有违反规定的行为，必须履行

赔偿的义务。保留进行专利、实用新型或设计登记时的一切权利。 

所含信息应保密处理，只能用于满足合同规定的目的。 

遵照保护备注说明 DIN ISO 16016 ！ 

DEUTA REDBOX®, IconTrust®, SelectTrust®, SignalTrust® 和 

TouchTrust®是 DEUTA-WERKE GmbH 公司的注册商标。IconTrust® 和 

SelectTrust® 是 DEUTA-WERKE GmbH 公司的发明专利。未事先征得 

DEUTA-WERKE GmbH 书面许可，不得使用这些商标和专利技术。 
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1.2 联系人 

您可以通过以下方式联系我们 

DEUTA-WERKE GmbH 

Paffrather 大街 140 号 

贝尔吉施·格拉德巴赫（邮编：D-51465） 

电话 +49 (0) 2202 958-100 

传真 +49 (0) 2202 958-145 

www.deuta.de 

support@deuta.de 

改善建议 

请告诉我们您对本文件内容和架构的改善建议。我们致力于持续改善我们的客

户文件质量。 

电话 +49 (0) 2202 958-198 

人工帮助 

如果对于本产品您需要人工帮助，请直接联系我们的技术支持部门。 
  

产品 技术支持电话号码 

多功能终端和 

显示器 

+49 (0) 2202 958-325 

记录器和分析软件 +49 (0) 2202 958-106 

+49 (0) 2202 958-124 

+49 (0) 2202 958-186 

传感装置 +49 (0) 2202 958-235 

视频技术、指示器和 

IconTrust®技术 

+49 (0) 2202 958-325 

或者 support@deuta.de 

  

http://www.deuta.de/
mailto:support@deuta.de


概述 
 

 

4AB1771/F-zh-CN 

059711771/F 
操作说明书  

DRS05/1#, DRS05/1S1# 

2020/9/14 

页码 13 共 116 

1.3 DEUTA 学院 

DEUTA 提供各种讲习班和研讨会。 

100 多年来，DEUTA-WERKE 公司一直是传感器、行车数据记录和可视化等

领域的行业标杆。我们也乐意将这些专业知识与我们的客户分享。通过面向实

践的用户研讨会，我们为客户的员工提供培训，因为技术正以前所未有的速度

发展。对使用者的需求也在不断提高。企业中新的组织形式也需要员工能够更

加专业、灵活和快速地解决工作任务。当前的知识是通过技术认证和满足安全

技术新要求的前提条件。 

DEUTA 学院的培训计划与客户的市场需求紧密结合。技能培训，客户培训和

实践研讨会等共同构成了连续和高品质的培训方案。  

DEUTA 员工凭借多年的产品和现场工作经验，主持讲习班和研讨会。同时项

目和创新管理及发展等领域的员工也为培训提供专业支持。同时还根据培训主

题，邀请外部专家传授其专业知识，以优化补充讲座内容，如“产品鉴定”。 

欲了解更多信息，请参阅： 

http://www.deuta.de 
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1.4 文件中的图示 

1.4.1 标记、符号和字体 

 
  

图示 使用 

字符 # 用作设备变量的占位符。 

示例： 

MFT_L11##o 可能是例如： 

MFT_L11byo 或 MFT_L11dyo 

尖括号 <> 表示要操作的按键。  

示例： 

<F1> 

<Shift> + <F1> 

字体  

Courier 

表示  

▪ 拥有显示器设备上或服务 PC 上的屏幕信息 

▪ 文件名 

▪ 目录 

示例 

C:\Programme 

“引号” 文本中提到的菜单命令以及对话框名称或者章节名称位

于引号内 

（示例："文件"，"编辑"，对话框 "数据导出"）。 

箭头 → 箭头表示导航路径或操作步骤的各个步骤 

（示例："文件 → 打开"）。 
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图示 使用 

下划线 ▪ PDF 文件中到术语表的链接 

▪ 参引术语表中的条目和解释  

方括号带 

箭头和页码 

▪ PDF 文件中到指定页码的链接，例如： 

参见图 [➙ 页码 33]  

▪ 在指定页码可以找到其他信息 

PDF 文件中其他 

链接 

（通过鼠标左键） 

▪ 内容目录中：例如 

1.1 关于本说明书 ...................................10 

链接位于章节编号、章节文本和页码数并跳跃到指定

页码 

▪ 关键词索引： 

存储温度 50，56，66 

链接位于页码数，跳跃到点击的页码 

  

1.4.2 单位 

▪ 如无其他说明，图纸中的尺寸单位为毫米 [mm]。 

▪ 对于不带公差值的尺寸，则适用根据 ISO 2768-1 的一般公差值“c”。 

1.4.3 强调和提示 

借助符号突出强调以下信息： 
  

符号 含义 

 

注意 

表示对于产品顺利发挥出功能作用很重要的技术要求。 

不遵守可能导致故障，但不会导致人员受伤或财产损

失。 

 

信息 

表示 

▪ 进一步详细信息。 

▪ 方便使用产品的实践提示。 
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1.4.4 警告和安全提示显示 

警告和安全提示通过符号和信号词标识。信号词表示危险的威胁严重程度。 

警告等级 

  

符号 信号词 

 危险 

对人身生命和健康的直接危险。 

不遵守该提示会导致影响健康，甚至死亡。 

 警告 

可能对生命和健康有危险。 

不遵守该提示可能导致影响健康，甚至死亡。 

 小心 

可能导致危险的情况。 

不遵守提示该可能导致轻伤或财产损失。 

 提示 

可能导致财产损失或功能故障。 

不遵守该提示可能导致财产损失或功能故障，但不会有人

员伤害。 
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附加符号 

  

符号 解释 

 

提示 

与信号词提示组合，警示财产损失或功能故障危险。 

 

一般危险 

与信号词一起警示可能导致受伤甚至死亡的危险。 

 

高电压 

与信号词一起警示危险电压，该电压可能导致受伤甚至死

亡的危险。 

 

热表面 

与信号词一起警示可能导致烧伤的热表面。 

 

ESD 保护 

与信号词一起警示有静电放电危险的元器件造成损害的危

险。 

  

1.5 标准概览及版本状态 

本文件中使用的标准版本状态参见术语表。 

1.6 许可证和权限 

1.6.1 DEUTA 封闭软件许可证提示说明 

此设备中的软件系 DEUTA 开发的（封闭软件），且不含任何外部许可证部

分。 

如需更多信息款： 

参见“DEUTA-Werke GmbH 公司一般销售和供货条件” 

(https://www.deuta.de/lieferbedingungen.aspx) 
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1.7 使用欧盟指令 
 

▪ 我们的产品设计适合安装在轨道车辆中，仅允许由专业人员进行装配、安

装、拆解和废物处置。 

▪ 只能在安装状态与其他装置组合以后才能正常使用。 

▪ 2014/53/EU (RED) 

这些产品属于指令 2014/53/EU (RED)的适用范围。 

基于此指令，这些产品不属于 EMC 指令的适用范围，而仅必须符合 EMC

指令的关键要求。  

▪ 2014/30/EU (EMC) 

指令 2014/30/EU 确定的电磁兼容性领域的基础要求，足以符合无线电设

备的需要；应在指令 2014/53/EU (RED) 中参考引用，并加以应用。为了

避免不涉及基础要求的条例出现重复，指令 2014/30/EU 不应适用于无线

电设备。 

▪ 2014/35/EU (NSR) 

指令 2014/35/EU 确定的安全要求目标，足以符合无线电设备的需要；应

在指令 2014/53/EU (RED) 中参考引用，并加以应用。为了避免不涉及基

础要求的条例出现重复，指令 2014/35/EU 不应适用于无线电设备。 

▪ 2011/65/EU（RoHS） 

该产品由于其应用不属于 2011/65/EU 指令（RoHS）的适用范围。这些产

品可能含有限制性材料。只要技术上可能，我们就持续致力于避免或减少

使用所提到的限制性材料。 

▪ 如这些产品符合在欧盟符合性声明中未列出的指引要求，则必须在应用前

通过合同形式对其进行解释。 
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1.8 依照联邦通讯委员会(FCC)规定的符合性声明流程 
 

 

前提条件： 

DRS05 传感器铭牌具有符合 FCC 准则第 15 部分规定的说明： 

此设备符合 FCC 准则第 15 部分的规定。设备运行需符合以下两个条件：(1) 

此设备不会造成有害干扰，以及(2) 此设备必须接受任何接收的干扰，包括可

能造成不正常运行的干扰。 

 

流程步骤： 

1. 根据 FCC 准则第 2.909(b)(2)条和第 2.1077(b)条，DRS05 的进口商应承

担符合性声明的职责，且其所在地必须位于美利坚合众国境内。 

2. “供应商符合性声明” (SDoC) 必须由所在地位于美利坚合众国的进口商

出具。 

3. DRS05 传感器的识别信息必须录入“供应商符合性声明”： 

DRS05/1a (01845101), 

DRS05/1c (01845103), 

DRS05/1S1a (01845151), 

DRS05/1S1c (01845153) 

4. 将 DRS05 传感器内安装的天线模块相关信息录入 SDoC： 

包含 FCC 识别编号：UXS-IVS-234 

5. FCC 准则符合性必须在“供应商符合性声明”中进行声明： 

“此设备符合 FCC 准则第 15 部分的规定 …” 

6. 根据 FCC 准则第 2.909 条的责任方识别信息，应录入 SDoCn： 

公司名称、位于美利坚合众国境外的地址，其中包含电话号码或互联网联

系方式 

7. 在将 DRS05 传感器进口至美利坚合众国时，应依照 FCC 准则第 2.935 条

的规定，随附提供纸质形式或电子版“供应商符合性声明”。 
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提示 

保修失效 

由未授权人员或不合格人员实施超出允许范围的硬件或软件介入操作或修改

（例如固件、应用程序、配置），包括将其用于不符合规范的应用或使用超

出允许范围的配置，将导致保修失效。 

 

例外情况包括使用说明书中明确描述的措施。 

 

但是如上所述，超出允许范围的介入操作，仍可能会导致失去所要求的和已

测试的功能、精度、可靠性、安全性、可用性，以及违反法律规定，并由此

造成运行许可失效。 

 

仅在得到 DEUTA 以及负责运行许可的部门明确书面许可的情况下，方可由

客户进行介入操作。 
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2 安全性 

2.1 规范使用 

一般要求和功能要求 

▪ 多普勒雷达传感器 DRS05# 用于收集轨道车辆中的速度数据。 

▪ 应在通过弹簧连接的车体或车架外部或车辆前端或尾端进行装配。 

▪ DRS05#的装配不适合在轮组或转向架上进行。 

▪ 不得用于任何其他应用。 

 

  

 

重要事项 

试用 

由于环境和行驶状况存在巨大差异（天气条件、地层特性、装配状况、加速

等）以及其对于设备精度造成影响的复杂程度，我们强烈建议对于在进行每

个新应用时，向 DEUTA 申请获取一些 DRS05 雷达传感器，并进行数月

（最长 12 个月）的试用。 
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2.2 允许的应用领域 
 

原则上 DRS05 雷达传感器可在全球范围内使用。 

▪ DEUTA 雷达传感器发生采用 K 频带的小功率微波。 

因此，这些传感器和移动传感器一样，在频率使用计划中归入类别“短作

用距离无线电应用” SRD (Short Range Devices) 。 

▪ 雷达传感器将发送未调制的无线电信号（ITU -调制类型：N0N）。 

▪ 以下所述应用领域将适用不同的条规： 

▪ DEUTA 将为您提供 DRS05 传感器进口和许可相关问题方面的支持。 

▪ 在订购 DRS05 传感器时，必须始终说明传感器的应用地区（应用国家）。 

  

 

信息 

由 DEUTA 提供许可方面的支持 

许可或进口相关的支持、信息和技术资料，可联系 DEUTA 获取！ 

  

  

 

信息 

应用特定调整 

DRS05 传感器使用的无限频率范围及其在产品上的标识，可根据应用地区的

法律规定，在经过洽询后进行应用特定调整。 

  

在欧盟成员国 

和瑞士（欧盟成员国）内使用 DRS05 传感器 

欧盟内的调试、使用和贸易，需遵守欧洲无线设备指令 2014/53/EU 以及相

关国家的限制要求。 

在英国仅可使用以下其他型号： 

▪ DRS05/1ac 

▪ DRS05/1S1ac 

在包括法国在内的其他欧盟国家，可使用以下其他型号： 

▪ DRS05/1a 

▪ DRS05/1c 

▪ DRS05/1ac 

▪ DRS05/1S1a 

▪ DRS05/1S1c 

▪ DRS05/1S1ac 
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在属于 CEPT(CEPT Conférence Européenne des Administrations des Postes et des Télé

communications)成员的非欧盟国家 

使用 

DRS05 传感器 

采用 DRS05 传感器使用的无线频率范围，将在 CEPT 国家内通过

ERC/REC 70-03 附录 1m 和 6m 进行协调，且符合欧洲无线设备指令

2014/53/EU 的要求。 

不适用于阿塞拜疆和俄罗斯联邦！ 

  

 

重要事项 

使用的前提条件 

在进口或使用时，必须制定一份用于计划应用区域的符合性声明（供应商符

合性声明，SDoC），并申请相应的许可。 

  

 

在全球范围内的非欧盟和非 CEPT 国家使用 DRS05 传感器。 

（包括阿塞拜疆和俄罗斯联邦） 

应务必事先说明在所有未明确指出的非 CEPT 和非欧盟国家内的使用条件！ 

在非 CEPT 国家，用于短距离无线传输的无线设备(Short Range Devices)，

例如 DRS05 传感器，需遵守比欧盟或 CEPT 国家更严格的法定限制要求或标

识义务。 

在此情况下，若未根据这些应用地区进行调整，DRS05 传感器的进口和使用

将不符合法律规定。 

  

 

重要事项 

使用的前提条件 

在进口或使用时，必须制定一份用于计划应用区域的符合性声明（供应商符

合性声明，SDoC），并申请相应的许可。 

  

在日本、台湾和新加波，仅可使用以下其他型号（即已根据这些国家调整频

率）： 

▪ DRS05/1ac 

▪ DRS05/1S1ac 
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标识义务 

在澳大利亚、新西兰、加拿大和美国需遵守特殊标识义务！ 

  

 

重要事项 

应用地区的运行许可 

在澳大利亚、新西兰、加拿大和美国，仅允许使用铭牌明确标有应用地区允

许许可的 DRS05-传感器！ 

  

 

雷达传感器上的应用地区标识： 

更多信息参见使用说明书中的“设备标识”章节 

2.3 相关文件 

  

 

信息 

完整文件 

本产品的完整文件包含下列文件： 

  

常规信息 

  

文件 编号 

DRS05/1 所有其他型号  

相关配置描述 

DRS05 

项目 

 

DRS05/1 欧盟符合性声明  

(参见章节“证书”) 

 

DRS05/1 安装条件 

（参见章节“安装条件”） 

Zu1376 

  

  

 

信息 

附页上的信息（安装条件） 

附页上的所有说明和信息参见此文档！ 
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2.3.1 参考资料 

以下参考文档的内容属于此文档范畴： 

[1] Training Material-Measuring the Mounting Angle_V1.00.pdf 

 

  

 

信息 

参考资料 

其他相关参考文档提示说明，如有需要，参见以上列出的相关文档。 

这里不单独列出此类更多参考文档。 
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2.4 一般警告和安全提示 
 
 

  

 

提示 

保修失效 

由未授权人员或不合格人员实施超出允许范围的硬件或软件介入操作或修改

（例如固件、应用程序、配置），包括将其用于不符合规范的应用或使用超

出允许范围的配置，将导致保修失效。 

 

例外情况包括使用说明书中明确描述的措施。 

 

但是如上所述，超出允许范围的介入操作，仍可能会导致失去所要求的和已

测试的功能、精度、可靠性、安全性、可用性，以及违反法律规定，并由此

造成运行许可失效。 

 

仅在得到 DEUTA 以及负责运行许可的部门明确书面许可的情况下，方可由

客户进行介入操作。 

  

  

 

 

警告 

电压大于 DC 50 V 

电击造成生命危险！ 

这些触点的电压可能大于 50 V DC。设备或插接器上的操作： 

 1. 关闭设备。 

 2. 供电导线断电。 

  

  

 

 

警告 

高接触电压造成的危险 

若违反安装条例要求，供电电压具有相对于车辆接地端的电势，且雷达传感

器外壳和车辆主体之间不存在足够的电气连接，在故障情况下可能会在雷达

传感器外壳上产生高接触电压。和安装要求之间的偏差属于使用方的责任范

围。 

 

为了排除此类危害，以及避免产生触点危险，应采取相应的保护措施！ 
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2.5 雷达传感器的电磁排放 

  

 

重要事项 

电磁排放 

不存在雷达传感器电磁排放产生的危险。 

  

▪ DRS05 传感器符合指令 2014/53/EU (RED)，第 3.1(a)条的要求，并根据

协调标准 EN 62311 （电磁场中的人员暴露）。 

▪ 在使用的频率范围内，根据 ETSI EN 300 440  V2.1.1 将辐射强度限制在 

100 mW (e.i.r.p.) 或 20 dBm (e.i.r.p.)，以避免无线设备之间形成干扰。 

▪ 由此，发射功率比常用无线电设备发射功率低 10 至 100 因数。 

2.6 人员要求和营运方义务 

基础知识和资质 

▪ 本文件仅针对受过技术、电子或电工技术以及轨道技术培训和训练的人员

（专业人员）。前提条件是具备安装、EMC 措施和安全操作的相关基础知

识。 

▪ 我们要求，对任何现有组件的安装、调试、操作、维护、排障和维修等工

作只能由合格人员（专业人员）进行。不遵守要求造成的损坏不属于保修

范围。 

▪ 专业人员定义：参见 EN 50110、DIN VDE 0105、IEC 60364. 

该基本安全提示所指的合格专业人员是指熟悉产品装配、安装、调试、运

行等并具有相应操作资质的人员。 

▪ 只有由 DEUTA 专门培训和认证的人员才允许在设备以及设备软件上进行操

作。 

营运方义务 

营运方有义务 

▪ 选择可靠而专业的人员（专业人员）使用设备。 

▪ 指导熟悉操作的人员使用设备并持续培训。 

▪ 让具有相应专业知识和受过专门培训的专业人员执行需要特殊专业知识的

操作，必要时引入外部专家。 

▪ 保证设备拥有足够的保养、维护和检测。 
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2.7 事故防范规定 

遵守当地现行事故防范规定。 

2.8 设备安全 

符合以下标准规定的设备安全要求： 

▪ 轨道车辆运行设备要求 

根据 EN 50155  

▪ 人员防触电保护要去 

根据 EN 50153  

▪ 绝缘协调要求 

根据 EN 50124-1  

▪ 防火特性要求 

根据 EN 45545  

2.9 有关材料的环保信息 

所有材料均不含卤素和石棉。 

未使用有害环境或身体健康的材料，如包含 PCB 的电容器和材料。 

2.10 REACH 法规信息（EG） 编号 1907/2006 

根据 REACH 法规第 33 条（EG）编号 1907/2006 要求的信息 

DEUTA 工厂是如何完成对客户承担的义务的： 

▪ 我们保证我们使用的材料都已登记。 

▪ 我们要求供货商始终提供最新的材料安全数据表。 

▪ 我们规定，只要我们的供货商发现向我们供应的原料中包含令人担忧的物

质（SVHC）浓度超过质量浓度 0.1 %，他们就有义务立即告诉我们。 

▪ 包括欧盟供货商，他们的产品在我们的产品中数量级相对更大，他们要同

样有义务在发现他们所供产品中 SVHC 材料超过 0.1 质量百分比时立即通

知我们。 

▪ 如果我们发现在我们之前加工的产品中有 SVHC 材料，我们也会立即通知

我们的客户。 

▪ 我们的综合管理系统中对有害物质的采购、处理和废气处理有清晰的规

定。 
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2.11 China-RoHS2（环境相关事项） 

 

图 2/1: China-RoHS2 (环境相关事项) 
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3 产品描述 

3.1 DRS05/1 

DRS05 系列双通道式多普勒雷达传感器，充分利用多普勒效应在地面上测量

车辆速度。DRS05 采用符合 ETSI EN 300 440 要求的两个发射频率

约 24 GHz（K 频带）以及最大辐射强度 100 mW (e.i.r.p.)或 

20 dBm (e.i.r.p.) 的微波模块。 

设备的两根天线连续发射电磁场，同时接收从基面扩散反射的部分电磁波（接

收器原理，即发射器、调节耦合器、接收器集成到一个模块）。当车辆移动以

及从地下层生成足够的微波发生时，将产生多普勒效应，并由此造成已发射和

已接收的电磁波出现和速度成正比且取决于角度的频移。 

数字式信号处理器 (DSP) 将通过一种专利方法计算出用于车辆速度的输出信

号。  

 

图 3/1: 多普勒雷达传感器 DRS05 系列 采用标准外壳 

 

图 3/2: 多普勒雷达传感器 DRS05 系列 采用集成式保护罩 
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3.2 使用 DEUTA 雷达传感器 

DEUTA 雷达传感器用于测速： 

▪ 轨道交通，包括高速线路、城际应用、货运和地区交通 

▪ 列车自动控制系统，包括欧洲列车控制系统 

▪ 特殊气候和路线条件，包括降雪量大的应用以及类型多样的轨距和基面状

况。 

▪ 在特定应用下，例如单轨和（磁）悬浮轨道，其中通常需要进行特殊试

验。 

 

采用特殊设计的型号 DRS05/#S1 采用内置保护罩，以延长受岩石掉落影响的

雷达传感器使用寿命，以及在冬季环境条件下的设备可用性。 

 

  

 

重要事项 

试用 

由于环境和行驶状况存在巨大差异（天气条件、地层特性、装配状况、加速

等）以及其对于设备精度造成影响的复杂程度，我们强烈建议对于在进行每

个新应用时，向 DEUTA 申请获取一些 DRS05 雷达传感器，并进行数月

（最长 12 个月）的试用。 
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3.3 框形图 

 

图 3/3: 框形图 DRS05 
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3.4 标记代码 

标记代码包含产品属性信息： 

 

图 3/4: 标记代码 DRS05/1 
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3.5 变型概览 

本文件中所描述的产品变型的不同属性： 

3.5.1 通过外壳提供保护 

保护等级 

  

产品变型 IP65, IP67 IP65, IP67, IP69 

DRS05/1a X  

DRS05/1c X  

DRS05/1ac X  

DRS05/1S1a  X 

DRS05/1S1c  X 

DRS05/1S1ac  X 

  

外壳 

  

产品变型 标准 

外壳 

集成式 

保护罩 *1) 

DRS05/1a X  

DRS05/1c X  

DRS05/1ac X  

DRS05/1S1a  X 

DRS05/1S1c  X 

DRS05/1S1ac  X 

  

*1) 集成式保护罩用于延长受岩石掉落影响的雷达传感器使用寿命，以及在冬

季环境条件下的设备可用性。 

 

详细信息： 

参见章节“技术参数” 
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3.5.2 脉冲输出（上拉电阻） 
  

产品变型 不带集成式 

上拉电阻 *1） 

带集成式 

上拉电阻 *2） 

DRS05/1a X  

DRS05/1c  X 

DRS05/1ac X  

DRS05/1S1a X  

DRS05/1S1c  X 

DRS05/1S1ac X  

  

*1) 上拉电阻应进行外部连接。 

*2) 上拉电阻(1.3 kΩ) 采用集成式设计。 

 

详细信息： 

参见章节“技术参数” 

3.5.3 接收器 

发射频率（额定值） 

  

产品变型 24.125 GHz 24.200 GHz 

DRS05/1a X  

DRS05/1c X  

DRS05/1ac  X 

DRS05/1S1a X  

DRS05/1S1c X  

DRS05/1S1ac  X 

  

详细信息： 

参见章节“技术参数” 
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3.6 硬件 

3.6.1 外壳和构造 

DRS05/# 由以下组件构成： 

▪ 接收器 

带双天线系统的多普勒雷达，K-波段 

▪ 外壳 

铸铝，阳极黑铝 

▪ 电压供给 

宽范围直流/直流转换器 

▪ 输入端 

用于维护操作的服务输出端（固件更新） 

▪ 输出端 

脉冲输出、带速度比例频率的直角信号 

▪ 接口 

RS232 接口用于测试和离线诊断目的，以及用于固件更新 

RS485 接口用于传输速度数据 

▪ 接头 

接头采用背侧的唯一接插件。 

3.7 软件 

DRS05 可在设备参数规格范围内根据项目特定情况进行调整。  

项目特定设置的说明参见相关配置描述。 
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3.8 设备标记 

3.8.1 概况 

铭牌位于传感器侧面。 

 

图 3/5: 铭牌 DRS05/1# 的位置（示例） 

 

 

图 3/6: 铭牌 DRS05/1S1# 的位置（示例） 



产品描述 
 

 

4AB1771/F-zh-CN 

059711771/F 
操作说明书  

DRS05/1#, DRS05/1S1# 

2020/9/14 

页码 38 共 116 

3.8.2 铭牌 

 

图 3/7: 铭牌 DRS05/#（示例） 

3.9 供货范围 

DRS05/# 供货不含其他配件。 
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3.10 配件 
  

名称 类型 物料编号 
  

  

连接线 

电缆  

特定情况下带保护软管 

EZ154f##/# 可洽询提供 

  

EN 45545-2 危害等级 2， 

参见章节 16.1 “配件详细信息” 
  

连接电缆 

带对接插头和分支铸型 

EZ154fr##/# 可洽询提供 

  

EN 45545-2 危害等级 3， 

参见章节 16.1 “配件详细信息” 
  

连接电缆 

电缆  

不带保护软管 

EZ154k##/# 可洽询提供 

  

EN 45545-2 危害等级 3， 

参见章节 16.1 “配件详细信息” 
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4 机械图纸 

4.1 设计规格 DRS05/1# 

4.1.1 前视图 

 

图 4/1: 前视图 DRS05/1# 

4.1.2 后视图 

 

图 4/2: 后视图 DRS05/1# 
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4.1.3 俯视图 

 

图 4/3: 俯视图 DRS05/1# 

4.1.4 侧视图 

 

图 4/4: 侧视图 DRS05/1# 
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4.1.5 重心 

 

图 4/5: DRS05/1#重心位置 
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4.2 设计规格 DRS05/1S1# 

4.2.1 前视图 

 

图 4/6: 前视图 DRS05/1S1# 

4.2.2 后视图 

 

图 4/7: 后视图 DRS05/1S1# 
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4.2.3 俯视图 

 

图 4/8: 俯视图 DRS05/1S1# 

4.2.4 侧视图 

 

图 4/9: 侧视图 DRS05/1S1# 
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4.2.5 重心 

 

图 4/10: DRS05/1S1#重心位置 
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5 技术参数 

5.1 概述 

  

 

信息 

项目设备性能 

设备性能和设置根据项目具体情况与此处描述值有所偏差。 

项目信息见相应的项目配置说明。 

  

5.2 产品标准根据 

5.2.1 EN 50155 

▪ 满足 EN 50155 的要求。 

▪ EN 50155，6.2 可用时间 （使用寿命）： 

可用时间通过合同个别与用户或客户协定。 

▪ 更换零件参见章节维护。 

5.3 可靠性 
  

MTBF  250,000 小时（预测值） 

 
  

  

 计算按照 DIN EN 61709 （SN 29500） 

和制造商说明， 

不计算更换零件 

环境条件： 

50 °C 平均环境温度， 

运行时间 8760 小时/年 

安装在地面车辆中 
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5.4 气候和环境条件 

5.4.1 工作温度 
  

工作温度范围：   -40 °C 至 +70 °C 
  

5.4.2 温度快速变化 

根据 EN 50155 已考虑到隧道中穿行时的快速温度变化。 

5.4.3 存储温度 
  

存储温度范围   -40 °C 至 +80 °C 
  

5.4.4 空气湿度 
  

空气湿度： 根据 EN 50125-1  

年平均值： 

≤ 75 % 相对空气湿度 

年中连续 30 天： 

75 % 至 95 %相对空气湿度 

在其他天数偶尔出现： 

95 % 至 100 %相对空气湿度 

最大绝对空气湿度： 

30 g/m3（在隧道中出现） 

基于运行状况偶尔发生的少量潮湿冷凝，不

会造成功能故障或失效。 
  

5.4.5 海拔高度（大气压力） 
  

海拔高度 （大气压力）： 根据 EN 50125-1 ： 

等级 AX：最大 2000 m 

（高出海平面） 
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5.4.6 震动/振动 
  

震动/振动 根据 EN 61373 类别 1，等级 B 
  

5.4.7 防火 
  

防火 按照 EN 45545-2  

评定的危险等级为 3 级 
  

5.4.8 污染等级 
  

宏观 

环境条件 

(EN 50124-1 )： 

设备仅允许在确保符合污染等级 PD4（或更

好）的环境下安装和运行。 

  

  

微 

环境条件 

(EN 50124-1 ): 

适用污染等级 PD2。 

  

5.4.9 过电压类别 
 
 

  

用于 根据 EN 50124-1 适用 

电池相关信号： OV2 

和电池无关的信号： OV1 

安全相关信号  

具有更高的要求： 

 

OV2 
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5.5 机械参数 

5.5.1 变型尺寸 DRS05/1# 
  

宽度（x 轴方向） 134 mm 

高度（y 轴方向） 140 mm 

深度（z 轴方向） 240 mm 

（不带接插件和电缆） 

重心位置： 基准面为传感器固定面 

x 轴方向 位于对称轴上 

y 轴方向 60 mm 

z 轴方向 111 mm 
  

5.5.2 变型尺寸 DRS05/1S1# 
  

宽度（x 轴方向）： 214 mm 

高度（y 轴方向）： 140 mm 

深度（z 轴方向） 约 481 mm 

（不带接插件和电缆） 

重心位置： 基准面为传感器固定面 

x 轴方向 位于对称轴上 

y 轴方向 59 mm 

z 轴方向 199 mm 
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5.5.3 惯性矩（仅适用于变型 DRS05/1S1#） 

惯性矩参数仅适用于不带对接插头和电缆的 DRS05/1S1#。 
  

非惯性矩： 0.075 kgm2 ± 15 % 

偏移惯性矩： 约 0.075 kgm² ± 15 % 

滚动惯性矩 < 0.02 kgm2 
  

5.5.4 材料 
  

外壳材料： 铸铝 

材料 

天线盖板： 

 

PEEK （聚醚醚酮） 
  

5.5.5 变型重量 DRS05/1# 
  

重量 约 2.6 kg 
  

5.5.6 变型重量 DRS05/1S1# 
  

重量 约 4.7 kg 
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5.5.7 保护等级 
 

变型 DRS05/1# 
  

外壳： IP65, IP67 

依照 EN 60529  

仅包含连接的对接插头 

和已安装的电缆 
  

 

变型 DRS05/1S1# 
  

外壳： IP65, IP67, IP69 

依照 EN 60529  

仅包含连接的对接插头 

和已安装的电缆 
  

5.5.8 色彩 
  

外壳： 阳极黑铝 
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5.6 产品特征 

5.6.1 速度测定 
  

可测定的 

速度范围： 

 

0.2 至最大 600 km/h 
  

5.6.2 可配置的速度分辨率 

▪ 通过脉冲输出可获得范围在每 km/h 5 至 100 Hz 的 

可配置速度分辨率。 

▪ 这相当于每个脉冲的路径分辨率 56 至 2.8。 

▪ 最大脉冲频率为 42 kHz， 

即速度分辨率必须根据最大车辆速度进行选择； 

最大速度分辨率： 每 km/h 频率 = 42 kHz / Vmax  

（参见章节“速度测定”） 

 

其他信息： 

参见相应的项目配置说明 

5.6.3 测量精度 
 
 

  

测量精度： 参见 

相应的配置说明 
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5.6.4 微波接收器模块 
  

天线发射频率 24.125 GHz（额定值） 

 适用于以下变型： 

DRS05/1a, 

DRS05/1S1a, 

DRS05/1c, 

DRS05/1S1c, 
  

  

天线发射频率 24.200 GHz（额定值） 

 适用于以下变型： 

DRS05/1ac, 

DRS05/1S1ac 
  

  

天线： K 波段接收器 

通过贴片（平面）天线发射/接收 

发射强度： 最大 100 mW (e.i.r.p.) 或 20 dBm (e.i.r.p.) 

发射功率： 每个天线最大 5 mW 

反射角： 40° 或 50° 

张开角： ± 12° 

在该角度范围内，必须在反射底面方向上实

现无干扰接收。两个天线都适用此角度！ 

和轨道上沿的间距： 200 mm 至 1.000 mm，但 

最大高出反射底面 1.000 mm 
  

  

 

信息 

SRD - 短距离设备 

DEUTA 雷达传感器发生采用 K 频带的小功率微波。因此，这些传感器将和

移动传感器一样，在频率使用计划中被、归入类别“短作用距离无线电应

用” SRD (Short Range Devices)。 

雷达传感器将发射一个未调制的无线电信号（ITU-调制类型：N0N）。 
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5.7 电气数据 

5.7.1 抗电强度 

  

 

信息 

抗电强度 

有关隔离电压的说明请参见： 

1.连接点对外壳的抗电强度 

2.电隔离连接点之间的抗电强度 

  

详细信息：参见章节“电势概览” 

5.7.2 供电 

  

 

 

警告 

电压大于 DC 50 V 

电击造成生命危险！ 

这些触点的电压可能大于 50 V DC。设备或插接器上的操作： 

 1. 关闭设备。 

 2. 供电导线断电。 

  

  

数量： 1 

功能： 电压供给  

插头连接： 参见章节“插头分配” 

信号标识： 参见章节“插头分配” 

电源电压电压范围： DC 24 V 至 DC 110 V 

电源电压 

范围： 

DC 15 V 至 DC 150 V 

允许具有电池电势 

功率消耗： 最大 10 W 

反极性保护： 是 

电绝缘： 是 

抗短路： 是 
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抗电强度： AC 1000 V 

电流中断后的缓冲时间： 最大 30 ms，其中每个事件的标称电压  

DC 24 V 

电流中断后的阶段性缓冲时间： 最大 10 ms，用于阶段性中断 0.5 Hz 
  

5.7.3 输入端 

  

 

信息 

服务输入端 

服务输入端不得连接外部电压！ 

  

  

 

重要事项 

不得在车辆常规运行过程中使用 

不得在车辆常规运行过程中连接或接通服务输入端。 

此类输入端仅允许由经过 DEUTA 专门培训和认证的人员用于服务目的。 

  

 

详细信息：参见章节“插头使用 X1”。 
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5.7.3.1 服务输入端 "TEST" 
  

数量： 1 

功能： 启用测试模式  

插头连接： X1 

信号标识：  （针脚 A），GND1（针脚 F） 
  

  

型号： 桥触点 

功能已启用： 信号接地(GND1)连接 

功能已停用： 连接断开 
  

5.7.3.2 服务输入端 “PROG” 
  

数量： 1 

功能： 启用编程模式  

插头连接： X1 

信号标识：  （针脚 B），GND1（针脚 F） 
  

  

型号： 桥触点 

功能已启用： 信号接地(GND1)连接 

功能已停用： 连接断开 
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5.7.4 输出端 

5.7.4.1 脉冲输出端 
  

通道数量： 1 

功能： 输出信号（矩形电压） 

采用速度比例频率 

插头连接： X1 

信号标识： IMP_OC（针脚 D，脉冲输出） 

IMP_GND（针脚 M, 脉冲输出接地端） 
  
  

型号： 开路集电极 

频率范围： 0 Hz, 1 Hz 至 42 kHz 

（矩形信号, 脉冲） 

采集比例： 0.5 ±10 % 

开关电压 UA: 内部上拉电阻： 

最大值 DC 15 V  

外部上拉电阻： 

最大值 DC 30 V  

开关电流 IA: 最大 30 mA  

供电电压 

上拉-R 外部 UB(ext.): 

 

最大 DC 30 V 

上拉电阻 

（外部） ROC : 

 

UB(ext.)/ ROC(min) ≤ 30mA 

抗短路： 是 

反极性保护： 是 

电绝缘： 是 

抗电强度： AC 500 V 
  

  

 

重要事项 

上拉电阻 

采用集成式上拉电阻的 DRS05，不得使用外部上拉电阻进行接通！ 

  

更多信息： 

参见章节“插头占用”和“连接和接线规定” 
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5.7.5 接口 

5.7.5.1 RS232 接口 
  

数量： 1 

功能： 测试和编程接口  

插头连接： X1 

信号标识： TX（针脚 E）， RX (Pin G)，GND1 (Pin F) 
  

  

型号： RS232 

方向： 双向（可采用半双工） 

规格： TX, RX, GND 

数据传输： 不采用数据握手， 

10 位 异步， 

1 个开始位， 

8 个 数据位， 

1 个停止位， 

无奇偶校验 

协议： DEUTA 特定 

波特率： 9600 Bd 或 19200 Bd 

特性： 根据 EIA 232 

电绝缘： 是  

抗电强度： AC 500 V 
  

 

  

 

重要事项 

在车辆常规运行过程中，不得连接 RS232 接口。此接口仅允许由经过

DEUTA 专门培训和认证的人员用于服务目的。 
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5.7.5.2 RS485 接口 
  

数量： 1 

功能： 数据接口  

插头连接： X1 

信号标识： B1 (Pin H),  

A1 (Pin N); 

GND1 (Pin F) 
  

  

型号： RS485  

方向： 单向 (TX), 

点到点连接 

规格： 双线 

接线： 终端电阻（120 Ω） 

设计采用外部安装 

数据传输： 10 位 异步， 

1 个开始位， 

8 个 数据位， 

1 个停止位， 

无奇偶校验 

协议： 可配置， 

参见相应的 

配置说明 

波特率： 19200 Bd 

特性： 根据 EIA 485， 

RS485 接口未启用（空闲）： 

B1 =低电平 

A1 = 高电平 

电绝缘： 是 

抗电强度： AC 500 V 
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6 证书 

6.1 符合性声明： 

 

图 6/1: 欧盟符合性声明 第 1 页 

 

  

 

信息 

必要时可以从 DEUTA 索要最新版本的符合性声明。 
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图 6/2: 欧盟符合性声明 第 2 页 

 

  

 

信息 

必要时可以从 DEUTA 索要最新版本的符合性声明。 
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7 重要的使用说明 

7.1 特别说明 

检查供货是否完整 

  

步骤 描述 

1 小心拆开设备包装。  

2 检查完整性、正确型号、正确接头以及是否发生运输损坏。  

3 建议保存原始包装，以供日后产品返回使用。 

4 如果您不想存放设备，则在这些步骤之后废弃处理包装。 

  

7.2 运输 

▪ 运输 

设备运输应使用随附的原始包装或类似包装进行。 

▪ 发回 

发回时要采取足够的保护措施，以避免损坏设备。 

7.3 存放 
  

存储温度范围   -40 °C 至 +80 °C 
  

  

空气湿度： 根据 EN 50155  

年平均值：≤ 75 %相对空气湿度 

年中连续 30 天： 

95 %相对空气湿度 
  

  

海拔高度 （大气压力）： 根据 EN 50125-1 ： 

等级 AX：最大 2000 m 

（高出海平面） 
  

  

包装： 设备存放应使用随附的原始包装或类似包装

进行。 
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8 安装条件 

8.1 安装条件 DRS05/1# 
 
 

  

 

提示 

为了避免故障和损坏： 

 1. 请遵守本文件中的所有指示。 

  

8.1.1 采用的电磁兼容性标准 

多普勒雷达传感器 DRS05/1 -用于轨道车辆 - 以下列检验规范为基础：  

铁路应用相关欧盟标准, EN 50121-3-2 包括基础标准: 

  

EN 55016-2-3  测量放射的干扰排放（外壳） 

EN 55016-2-1  测量导体传输的干扰排放 

EN 61000-4-2  对于静电放电 

(ESD）的抗干扰测试 

EN 61000-4-3  对于高频电磁场的抗干扰性测试 

EN 61000-4-4  对于快速瞬时电气干扰值（突发脉冲） 

EN 61000-4-5  对于高能量脉冲电压的抗干扰性测试（电涌） 

EN 61000-4-6  对于通过高频磁场感应的、经导体传输的干扰值的抗干扰

性测试 
  

通过测试还将另外符合以下测试要求： 
  

EN 300440:V2.1.1 欧洲无线电设备标准 

EN 62311:2008 用于评估电磁场(0 Hz - 300 GHz)中的人员暴露限制

相关的电气和电子装置的欧洲标准 
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可容忍的功能障碍 

在干扰作用下可容忍的功能障碍（取决于上述产品标准的评定条件）是： 

▪ 评估标准 A： 

在受到干扰作用下，不得对测定的速度造成影响。随时可使用合适的测量

设备对输出信号进行正确评估。 

▪ 评估标准 B： 

在受到干扰作用下，可能会影响输出信号，并可能造成在脉冲输出和串行

传输时速度信号偏离额定值。串行接口的数据传输可能具有缺陷。在无车

辆移动的运行状态下，干扰作用可能会影响短时间速度信息和脉冲输出。

出现干扰作用后，设备将和干扰前一样，自动重新回到运行状态。 

▪ 评估标准 C： 

已取消 

8.1.2 安装规定 

使用地点合规 

▪ 多普勒雷达传感器 DRS05 专为轨道车辆设计，并用于路径和速度车辆。不

适用于公共道路交通。 

安装条件 

▪ 设备安装在车辆底盘或车体上进行。  

▪ 同时应确保设备和车辆接地系统（运行接地）连接。必须通过设备上的接

地螺栓建立上述接地连接。其中应使用最小截面 4 mm2 且最大长度 0.5 m 

的金属编织层。 

▪ 装配和连接必须符合专业技术要求，并具有持续保护。 

▪ 更多指定安装位置的相关信息请参阅相关文档，如使用说明书的章节: “装

配/安装”。 

▪ 为保护机器设备，服务和保养人员在拆卸和安装设备时要消除静电。 
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对导线和信号的要求 

▪ 电源电压不允许与运行接地有连接，否则会消除设备中的电隔离，无法保

证设备安全运行。 

▪ 车辆电池的电位基准仅允许用于供电电压。 

带屏蔽线的接口 

对于以下列出的接口，规定应采用带屏蔽层的电缆进行连接。 

▪ 连接到 DRS05 的连接电缆必须具有采用单独屏蔽、扭绞的芯线对（双绞

线）用于运行电压、脉冲输出和 RS485 接口，以及外表面覆盖率至少

80 %的整体屏蔽层。 

▪ RS485 接口和脉冲输出端的数据信号不得具有用于车辆电池的电位基准。  

▪ 在车辆运行过程中，不得连接静态输入端 A（“TEST”用于测试运行）以

及 B（“PROG”用于编程运行）。 

▪ 在行驶运行过程中，不得运行 RS232 接口。 

▪ 提示： 

由于多普勒雷达传感器属于敏感的测量设备，必遵照使用说明书。 

连接插头和屏蔽 

▪ 屏蔽导线规定中原则上以使用金属插头外壳为前提。 

▪ 对于所述规格接口带屏蔽层电缆的导线，应将屏蔽层在设备侧放置到全金

属或含金属材质的插接器外壳中，并通过插接器和设备外壳连接。 

▪ 原则上屏蔽层应放置在两侧位置。 

▪ 单个屏蔽层和整体屏蔽层原则上应在电缆端相互连接，以及和运行接地端

连接。 

▪ 在设备侧将通过对接插头和 DRS05，连接屏蔽层和运行接地端。 

▪ 对于评估装置的电缆端，此操作同样适用于在接线盒中通过插接或多股绞

线连接时的屏蔽层错接。 

▪ 屏蔽层必须至少连接到设备侧的插头外壳，且使用的插头外壳必须具有和

外壳建立符合电磁兼容性要求连接。屏蔽编织层必须能够在四周以及尽可

能地置入插头外壳。渡劫插头必须和设备插头之间建立良好的电气连接。 

▪ 从电磁兼容性的角度看，所有导线屏蔽件都应正确连接。对于所有屏蔽件

和接地连接件，应注意布设在较大的面上。通过屏蔽后，电势补偿电流会

消失。 

对分析和周边设备的要求  

▪ 为了保证功能正常，所有连接的设备必须满足操作说明书的技术参数，并

具有对相应环境条件足够的抗扰性。 
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电磁干扰造成运行特性受限 

▪ 该机器设备适合检验基础中提到的电磁环境。预计不会有与评价标准说明

相左的特性表现。 

EMC 相关保养措施的范围和频率 

▪ 不进行 EMC 相关保养措施（EMC 保护元件的保养，“保养”术语定义参

见 DIN 31051，IEC 60050-191）。如出现在评估标准中列为和 允许的影

响作用 [➙ 页码 63] 具有偏差的运行特性，则应通过 DEUTA 对设备进行检

查，并在需要时进行维修。 

一般提示 

▪ 为确保运行质量，必须采取避免不必要干扰耦合机制的 EMC 措施，在此不

再赘述。起重包括例如选择合适的电缆和组件，专业持续地保证连接，合

理的布线和布局，注意可能的电势差，尽可能最短的连接，分离关键信号

群，与干扰源保持距离等等。 

▪ 必须使用随附的安装材料（见供货范围、所属备件或者辅件，或者另外规

定的材料例如电线、电缆或者接插件）。 

▪ 遵守上述安装规定就可以保证遵守规定的标准。如和安装规定具有偏差，

则自行承担安装相关责任，机票明确要求 DEUTA 提供书面批准。 

▪ 安装时，相关电线、电缆或者接插件应达到现行防火标准。 
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9 安装 

 

9.1 特别说明 
 
 

  

 

重要事项 

无故障安装和无干扰运行的前提条件 

安装时注意以下提示： 

  

▪ 在电源开启的情况下，严格禁止将插拔连接断开和插接。同样的规定使用

于车辆主体。同样地，禁止在电源开启的情况下安装/拆卸设备 

在进行装配操作时，应将设备从电源断开。 

▪ 未使用的运行设备插头以及特定情况下包括闲置导线，原则上必须采用合

适的盖板，以防止出现脏污、触碰、损坏和故障。 

▪ 为了达到设备最佳使用效果，我们建议在 DEUTA 支持下进行首次调试。 

  

 

 

警告 

高接触电压造成的危险 

若违反安装条例要求，供电电压具有相对于车辆接地端的电势，且雷达传感

器外壳和车辆主体之间不存在足够的电气连接，在故障情况下可能会在雷达

传感器外壳上产生高接触电压。和安装要求之间的偏差属于使用方的责任范

围。 

 

为了排除此类危害，以及避免产生触点危险，应采取相应的保护措施！ 
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9.2 装配/安装 

9.2.1 前提条件 

 

  

 

信息 

参见安装条件 

应遵照章节“安全条件”中的说明！ 

  

  

 

提示 

装配地点 

应在通过弹簧连接的车体或车架外部或车辆前端或尾端进行装配。 

DRS05 雷达传感器的装配不适合在轮组或转向架上进行。 

  

  

 

重要事项 

污染等级 

应遵守安装环境允许的污染等级 , 

参见章节“技术数据” 
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9.2.2 装配点 

▪ 传感器装配将在装配点“A”或“B”上至少使用 4 个螺钉（M8，每侧 2

个），参见以下图示。 

▪ 开孔尺寸为 100 mm x 118 mm（2 组孔，各 4 个钻孔，直径至少

8.4 mm）。 

▪ 通过这 2 个孔组，可在车辆上相同的固定点上采用 2 个装配位置 

（“A”和“B”，纵向移动 45 mm）。 

▪ 允许使用多于 4 个螺钉进行规定（侧面对称）。 

▪ 应考虑到 DRS05/#的重心。 

▪ 在任何情况下，应遵照规定的安装位置和电缆连接间距。 

 

图 9/1: 固定孔装配视图 DRS05/1 
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图 9/2: 固定孔装配视图 DRS05/1S1 

 

应根据机械根据技术状况和车辆边缘条件，以及车辆制造商和运营方的规定，

采用符合机械原理的方式实施固定操作（例如紧固力矩）。 

 

参见章节“机械图纸” 
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9.2.3 允许的安装位置 
  

安装： 根据 DIN EN 60297-3-100  

方向： 水平方向  

固定： 规定的固定点和固定工具 
  

 

DRS05 的装配应车体下方振荡尽可能小的位置，在稳定无振动的钢板（装配

面）上进行。 

 

hS(max) = 反射基面上方轨道上沿的最大高度 

hSOK = 轨道上沿上方的装配面间距 

hR = 反射基面上方的装配面间距 

 

反射基面上方的装配面间距： 

hR(min) = 200 mm + hS(max) 

hR(max) = 1000 mm 

 

轨道上沿上方的装配面间距：  

hSOK(min) = 200 mm 

 

 



调试和系统参数 
 

 

4AB1771/F-zh-CN 

059711771/F 
操作说明书  

DRS05/1#, DRS05/1S1# 

2020/9/14 

页码 72 共 116 

9.2.4 安装位置 

在确定传感器位置时，必须注意以下几点事项： 

▪ 轨道固定螺钉必须位于相应传感器的两根天线辐射范围内。 

▪ 对于采用倾摆设备的车辆，可通过其他方式进行装配，即在车辆下方的中

间位置装配传感器。 

▪ 在两根天线辐射面范围内，不得有任何阻碍、可移动或振动物体。 

即使在严苛的环境条件下，也必须符合上述要求，例如在冬季环境条件下，不

得形成积雪或冰层，否则会影响辐射范围。 

 

更多信息： 

关于辐射面对于安装高度的依赖性，参见章节“附录/辐射面” 

 

以下图示以雷达 DRS05/1S1#为例显示了建议采用的安装位置。  

 

图 9/3: 建议采用车辆下方的 DRS05 雷达传感器安装位置（示例 DRS05/1S1） 

  

 

信息 

低频干扰 

轨道相对于雷达辐射面的移动，例如在弯道，将导致产生低频干扰，并在特

定情况下造成速度时间短时间失效（以秒计算）。  

为了减少上述影响，雷达传感器应在靠近轮组的纵向位置进行装配。在构造

条件允许的情况下，与轮组之间的间距应在大约 1 米的距离范围内。 
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9.2.4.1 装配高度 DRS05/1# 

最大装配高度 

▪ 靠中间的安装位置 DRS05/1# 安装尺寸（倾摆设备）作为示例 

▪ 最大装配高度 hR(max) = 1000 mm 

▪ 设定：轨道高度（示例 UIC60） hS = 172 mm 

 

 

图 9/4: 最大装配高度，以靠中间安装位置为例 

（辐射尺寸相当于-3 dB 限值） 
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典型装配高度 

▪ 靠中间的安装位置 DRS05/1# 安装尺寸（倾摆设备）作为示例 

▪ 典型装配高度 hR(typ) = 500 mm 

▪ 设定：轨道高度（示例 UIC60） hS = 172 mm 

 

 

图 9/5: 典型装配高度，以靠中间安装位置为例 

（辐射尺寸相当于-3 dB 限值） 
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9.2.4.2 装配高度 DRS05/1S1# 

最大装配高度 

▪ 靠中间的安装位置 DRS05/1# 安装尺寸（倾摆设备）作为示例 

▪ 最大装配高度 hR(max) = 1000 mm 

▪ 设定：轨道高度（示例 UIC60） hS = 172 mm 

 

 

图 9/6: 最大装配高度，以靠中间安装位置为例 

（辐射尺寸相当于-3 dB 限值） 
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典型装配高度 

▪ 靠中间的安装位置 DRS05/1# 安装尺寸（倾摆设备）作为示例 

▪ 典型装配高度 hR(typ) = 500 mm 

▪ 设定：轨道高度（示例 UIC60） hS = 172 mm 

 

图 9/7: 典型装配高度，以靠中间安装位置为例 

（辐射尺寸相当于-3 dB 限值） 
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9.2.4.3 建议采用的车辆上两个雷达传感器布局 

若一台车辆使用两个雷达传感器，建议采用相互背向的辐射方向上进行装配。  

为了获得尽可能多的位置多样性，成熟的方法是将传感器布置在不同的侧面，

且保持尽可能大的间距。 

 

 

图 9/8: 建议采用的车辆上两个雷达传感器布局 
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9.2.4.4 取决于构造的对测量精度具有的影响 

  

 

信息 

偏离安装角度  

倾斜角度（雷达传感器倾角和车辆区域内的铁轨倾角（横向轴倾角）的差

值））以每个度数 1.8%作用于测量值。 

安装角度偏差不得大于 5°。 

  

 

图 9/9: DRS05 雷达倾角 

 

A: 车辆范围内的铁轨平均倾角 

B: 雷达传感器倾角 

 

测量精度影响和补偿方式概览 

由于设备型号规格差异、线路影响、安装位置（竖向和横向）以及倾角（围绕

横向轴倾斜），在速度和间距的系统偏差方面将具有不确定性。 
 
 

  

 

信息 

测量精度详细信息 

测量精度和补偿方式详细信息，参见相关配置说明！ 
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长期漂移 

▪ 在设备 DRS05/# 使用十年以上后，未观察到长期漂移现象，而且校准突然

发生变化的概率极低。 

设备规格差异 

▪ 通过在工厂进行精确校准，设备规格差异的影响相对于线路和安装位置的

影响，可忽略不计。 

补偿：线路和安装位置的影响 

▪ 一次性校准行驶 

 – 使用单台车辆在具有代表性的线路或整个线路上进行一次性校准行驶，

可补偿线路和雷达安装位置对于此台车辆产生的影响。  

 – 所测定的校正值应在上一级系统中作为校准因数用于速度和间距测量

值。 

 – 要在不进行校准行驶的情况下将雷达传感器用于更多车辆，必须在一次

性校准运行时测定倾斜角度和校准因数，从而将倾角测量方法用于更多

车辆。 

该项目更多车辆的安装位置补偿 

▪ 每台车辆通过参考校准运行进行补偿（安装角度未知） 

 – 在一个任意选择但固定的参考路线，一个代表性路线或整个路线上，每

台车辆进行一次校准运行，可降低车辆特定安装角度（影响为每度偏离

值约 1.8%）造成的不确定性。 

 – 所测定的校正值应在上一级系统中作为另一个校准因数用于速度和间距

测量值。 

 

▪ 通过测定倾角进行补偿（倾角计法）  

 – 倾角偏差（雷达传感器倾角和车辆区域内的铁轨倾角（横向轴倾角）的

差值）将使用倾角计进行测量。  

 – 在其他车辆上进行此操作时，应始终采用相同的地点和相同的列车方

向，以避免在车辆区域内重复测量铁轨平均倾角。 

 – 所测得角度或由此得出的影响作用，将用于在上一级系统进行速度评

估。 

 – W 根据倾角计方法进行安装以及计算校准因数的其他信息，可参见文

档： 

“Training Material-Measuring the Mounting Angle_V1.00.pdf“ 

（测量安装角度培训资料） 
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更换 DRS05 

▪ 在根据维护情况更换 DRS05 时，若装配面未发生变化且干净，则无需重新

进行测定。 

▪ 前提条件是，已采用倾角计方法完成雷达传感器的安装，或已对每台车辆

实施参考校准运行，且其中得到的校准值已用于上一级系统的速度评估。 

▪ 经过工厂精确校准后，设备规格差异可忽略不计。更换设备的规格差异在

规定精度范围内。测量精度的量化信息参见相关配置说明。 

 

DEUTA 建议 

安装 DRS05 传感器时，我们建议： 

1. 采用倾角计方法  

2. 在代表性线路或整个线路上采用单台车辆进行一次性校准运行 

采用此顺序时，无需为其他车辆实施测试运行，只需使用倾角计方法完成安

装。倾角产生的影响将通过倾角计方法进行补偿。 
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9.3 布线和接地方案 

9.3.1 电位概览 

  

 

信息 

抗电强度 

有关隔离电压的说明请参见： 

1.连接点对外壳的抗电强度 

2.电隔离连接点之间的抗电强度 

  

 

图 9/10: DRS05 电位概览 
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9.3.2 接地规定 

▪ 为了遵守 EMC 极限值，必须确保按标准接地。 

▪ 应在车辆接地系统（底盘）和设备之间通过编织接地带简历尽可能短的连

接。 

▪ 接地连接在外壳后壁上进行，其中使用一个带螺母的 M6 螺纹螺栓，用于

从下方夹住电缆接线柱。 

 

图 9/11: 侧面接线连接，示例 DRS05/1#  

其他信息，参见章节“安装条件” 
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9.3.3 连接和接线规定 

连至 X1 的电缆连接 

▪ 所有电气连接必须进行安全保护。为此将锁闭采用卡口式连接的接插件。 

 

  

 

信息 

扭力 

电缆和接插件不得受到任何永久扭力的影响。  

由于直径限度较大且电缆机械构造紧密，在特定情况下必须另行固定，以避

免出现扭力。  

  

 

在连接电缆时，必须注意合适的间距。  

▪ 带角度插头的电缆：间距至少 120 mm 

▪ 配有直线插头的电缆：间距至少 170 mm + 弯曲半径 

▪ 在计划和装配时，必须始终遵照最小半径要求。  

 

更多电缆连接相关信息： 

参见章节“附录/配件详细信息” 
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脉冲输出端的上拉电阻 

▪ 对于变型 DRS05/#a、DRS05/#ac、DRS05/#S1a 和 DRS05/#S1ac，必

须由客户连接一个上拉电阻。 

▪ 对于变型 DRS05/#c 和 DRS05/#S1c，上拉电阻已在工厂完成集成安装。

这里不允许另外连接外部上拉电阻。 

 

 

图 9/12: 作为开路集电极接通脉冲输出端 

 

  

 

信息 

务必注意输出参数 

UB(ext.)= max. DC 30 V 

IA = max. 30 mA 

  

 

更多信息： 

参见章节“技术数据/电气数据/输出端/脉冲输出端” 
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9.4 插头分配 

9.4.1 接头概览 

 

图 9/13: 位于背侧 X1 设备插头布局，作为示例  
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9.4.2 接插连接 X1 

  

 

 

警告 

电压大于 DC 50 V 

电击造成生命危险！ 

这些触点的电压可能大于 50 V DC。设备或插接器上的操作： 

 1. 关闭设备。 

 2. 供电导线断电。 

  

  

 依照 VG95234 的卡口式接插连接，14 针，针脚， 

针脚布局：20-27 

  

 

 

 

 

 带有“备用”标记的针脚不允许连接！ 
  

1 = 仅结合使用 TEST 或 PROG 模式 

 

更多信息： 

参见章节“附录/配件详细信息” 
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9.5 布线举例 

 

 

图 9/14: 布线示例 DRS05 
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10 调试和系统参数 
 

10.1 特别说明 

设备发货前已完成全部配置。 

▪ 正确接电后（参见章节“安装”）设备立即就能使用。 

10.2 配置 

详细的配置相关信息参见相关配置说明。 

10.3 调试 

该记录器在装入并接上所有接插件后，即可使用。无需另外进行设置。电源启

动后，信号处理器将自动开机。 

10.4 功能检测 

在进行功能检测时，用一只手缓慢移动至距离传感器天线侧大约 60 cm 的位

置，并再次移开。此过程应持续 1 秒以上。  

脉冲输出端 

▪ 在进行此过程时，脉冲输出端的传感器将输出一个具有速度比例频率的矩

形输出电压。  

▪ 如果未输出矩形输出电压，应检查插头、电缆和供电电源的接口。 

RS485 接口 

▪ 在连通供电电压后，必须在 RS485 接口上定期进行报文传输（参见相关配

置说明）。  

▪ 未出现报文则表示硬件失效，这时同样应检查插头、电缆和供电电压的接

口。 

10.5 校准 

DRS05 雷达传感器已在出厂前完成校准。 

基于构造的测量精度影响补偿提示，参见章节“基于构造的测量精度影响”。 

在上一级系统进行校准的更多信息，参见相关配置说明。  
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10.6 外部影响 

静止状态下可能的信号行为 

  

 

重要事项 

静止状态下的信号行为 

以下所述信号行为可能会出现，在通过上一级系统分析和评估信号时，必须

将其考虑在内！ 

  

 

在静止状态下不会形成多普勒信号 
  

 根据相关设计原理，无法对静止状态下的多普勒信号，和受到外部影响下

的位于证明限值以下的信号进行区分。 

▶ 即在进行得到 = 0 km/h 的速度测量时，无需得出结论。 
  

 

通过导电等离子上的微波反射形成的欺骗信号（在静止状态下无法和多普勒信

号进行区分）。 
  

 通过调制较高频率（10 至 30 KHz），在极高速度条件下，信号可能被

相应地欺骗。在此情况下通过相位关联识别有效信号，无法确保可行，因

为可能出现稳定的相位关联，且可能偶然地位于视为有效的区域内。错误

的速度将可能会有效地输送到上一级系统。 

▶ 在具有采用镇流器运行的以及可能会进入微波辐射可视范围的（例如也可

通过反射）荧光灯管的环境中，应通过测定的速度防止上一级系统静止识

别产生的影响。 
  

在静止状态下通过振动输出速度 v > 0.2 km/h 
  

 虽然在串行协议中，此类车辆通常标记为无效，但振动可能会对低速条件

下的测量（若干 km/h）造成负面影响。在可用信号足够强的情况下（还

包括实际行驶造成的多普勒信号）以及当速度高于 10 km/h 时，振动的

影响则较小。 

▶ 应确保在车体下振动小位置完成固定、无振荡的安装。 

应遵照安装规定要求！ 
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铁轨路基中的移动物体造成静止状态下标为有效的速度输出 
  

 铁轨路基范围内的移动物体，例如小动物或风吹动的轻物体，可能会造成

传感器在静止状态下传输标记为有效的速度。 

▶ 铁轨路基范围内的移动物体产生的影响，必须通过在上一级系统集成合适

的传感器加以避免。 
  

传感器可视范围内反光金属表面造成静止状态下标为有效的速度输出 
  

 在传感器可视范围内且作用具有类似于镜子的光滑金属表面，可能会导致

对向车况、行人、其他车辆或风扇等其他移动物体或在铁轨路基外，风易

吹动的物体进入传感器的测定范围。 

▶ 铁轨路基范围内的光滑金属表面产生的影响，必须通过在上一级系统集成

合适的传感器加以避免。 
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11 运行 

11.1 特别说明 

此使用说明书必须结合相应的配置说明才具有效力。 

11.2 运行规定 

应注意遵照运行参数（参见章节“技术数据”）以及安装前提条件 

（参见章节“安装条件”）。  

11.3 功能说明 
 
 

  

 

信息 

运行状态和测量精度 

运行状态和测量精度的详细信息，参见相关配置说明！ 

  

11.3.1 供电 

设备以 DC 24 至 110 V 宽域电源供电，参见章节“技术参数”和章节“插头

占用”。 

11.3.2 雷达传感器的功能 

通过接收到的多普勒信号测定速度和方向的方法 

具体方法为，天线焦距较小，因此不仅对一个点，而是基面的一个区域进行辐

射（辐射面）并可相应地起到反射作用。从振幅和信号调制信号得出测量数

值。  

▪ 行驶方向 

上述经过频移的多普勒信号，将在两个 90°相位移动的混合器进行混合后，

作为复杂数值得以获取（同相和正交组件），以用于测定行驶方向。 

▪ 速度 

由于两根跳线和基面之间具有不同的辐射角度，因此将出现两个不同的频

谱，可通过数字式信号处理器（专利方法）进行评估。其中将寻找两个频

谱的切点 (SP)。通过此方法可使测定的速度基本上不受到基面反射和列车

振动的影响。 
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11.3.3 功能：输入和输出端 

11.3.3.1 脉冲输出端 
 

▪ 脉冲输出端提供一个速度比例频率。 

▪ 脉冲输出的更多信息参见章节“技术数据”。 

 

更多配置相关信息： 

参见相关配置说明 

11.3.3.2 服务输入端 

  

 

重要事项 

不得在车辆常规运行过程中使用 

不得在车辆常规运行过程中连接或接通服务输入端。 

此类输入端仅允许由经过 DEUTA 专门培训和认证的人员用于服务目的。 

  

更多信息可参见章节“输入端”。 

11.3.4 功能：接口 

11.3.4.1 RS232 接口 

RS232 接口仅用于测试和服务目的。  

11.3.4.2 RS485 接口 
 

▪ 通过 RS485 接口可输出速度、距离、行驶方向和传感器状态信息。  

▪ RS485 的更多信息参见章节“技术数据”。 

 

更多配置相关信息： 

参见相关配置说明  
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12 诊断和服务功能 

12.1 特别提示 

  

 

重要事项 

在车辆常规运行过程中，不得连接 RS232 接口。此接口仅允许由经过

DEUTA 专门培训和认证的人员用于服务目的。 

  

12.2 测试模式 

在启用测试模式时，必须将相应的输入端连接到信号接地端（GND1） 

（参见章节“插头占用”）。 

在接通供电电压时，将通过 RS232 接口输出识别信息字符串。其中包含 

▪ 序列号 

▪ 调试数据 

▪ 校准因数和 

▪ 固件名称。 

这些数据将采用 9600 波特率的速度进行传输。随后测试协议将采用 19200

波特率的数据速率发送。 

12.3 编程模式 

在启用编程模式时，必须将相应的输入端连接到信号接地端（GND1） 

（参见章节“插头占用”）。 

由此可通过 RS232 接口采用特定协议更新固件。 

  

 

信息 

固件更新 

在更新固件时，需要使用特定软件。请联系 DEUTA 技术服务部门。 

  

12.4 功能检测 

功能检测说明成见章节“调试和系统参数”。 
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13 维护 

13.1 特别说明 

  

 

信息 

在保修期限内，禁止客户访问，或仅可在得到明确批准的情况下由 DEUTA

进行实施。 

  

13.1.1 对人员的特殊要求 

▪ 本说明书仅针对受过轨道技术和电工技术培训的人员。  

▪ 仅允许由 DEUTA 专门培训和认证的人员在硬件或软件上进行更改。 

13.2 最小可更换的单元 

整个设备就是最小可更换单元。 

13.3 基本维护规定 

▪ 在保修期限内，禁止客户访问 (纠正性维护措施），或仅可在得到明确批准

的情况下由 DEUTA 进行实施。 

▪ 维护措施必须在操作暂停或计划的停机暂停时由用户进行。绝不允许在正

常运行时间内进行！ 

▪ 维护措施要由经过培训的人员进行。必要时求助 DEUTA 客户服务部员工。 

▪ 维护措施的执行和同时进行的工作要记录下来。 
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13.4 预防性维护 

  

 

重要事项 

静止状态下的信号行为 

以下所述信号行为可能会出现，在通过上一级系统分析和评估信号时，必须

将其考虑在内！ 

  

通过导电等离子上的微波反射形成的欺骗信号（在静止状态下无法和多普勒信

号进行区分）。 
  

 通过调制较高频率（10 至 30 KHz），在极高速度条件下，信号可能被

相应地欺骗。在此情况下通过相位关联识别有效信号，无法确保可行，因

为可能出现稳定的相位关联，且可能偶然地位于视为有效的区域内。错误

的速度将可能会有效地输送到上一级系统。 

▶ 在具有采用镇流器运行的以及可能会进入微波辐射可视范围的（例如也可

通过反射）荧光灯管的环境中，应通过测定的速度防止上一级系统静止识

别产生的影响。 
  

13.4.1 检查 

DRS05 雷达传感器的检修及其安装，将在车辆定期检修范围内进行实施。 

13.4.1.1 目视检查外壳 

外壳损坏，例如如少量划痕或轻微裂开，属于允许范围。如出现可能会导致外

壳断裂或外壳产生裂缝的损坏，需要及时更换设备。 

13.4.1.2 目视检查天线盖板 

天线框架损坏，例如划痕或裂开，只要天线盖板未损坏，则属于允许范围。如

出现可能会导致天线表面断裂的损坏，则需要及时更换。  

13.4.1.3 目视检查电缆 

连接电缆（不包括在 DRS05 供货范围） 

电缆若出现裂缝或断裂，应进行更换。已损坏的电缆，若裂缝或断面长

度>3 mm，应进行更换。已弯折或断裂的电缆应进行更换。 

接地电缆（不包括在 DRS05 供货范围） 

电缆若出现裂缝或断裂，应进行更换。已弯折或断裂的电缆应进行更换。 
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13.4.1.4 目视检查插头 

若未出现有水渗入的迹象，腐蚀迹象则属于允许范围。在检修时，勿将电缆插

头拔出，仅在确实需要的情况下将卡扣锁紧装置打开/闭合。 

13.4.1.5 冬季环境条件 

根据天气情况可能需要保持天线辐射区域内无阻挡物。在冬季环境条件下，需

要在驶离时进行检查。 

13.4.2 功能检查 

功能检测说明成见章节“调试和系统参数/功能检测”。 

13.4.3 清洁提示 

▪ DRS05 雷达传感器的清洁，可车辆定期清洁时进行。 

▪ DRS05/#型号配备的雷达在正常污垢条件下也能正常运行。因此，可无需

采用雷达传感器特定的清洁周期。 

▪ 对于功能可能受限以及同时确定严重的油污或粉尘污垢等情况造成雷达脆

化或出现污垢，则采用机械方法清除即可。 

▪ 清洁天线盖板和天线框架应使用一块湿布。  

▪ 若需要清除积雪或结冰，可使用温水（< 50 °C, max. 0,3 bar，例如可使

用无需压力运行的高压清洁机）冲洗雷达。 

▪ 应注意，雷达传感器、接插件、电缆，还有特别是天线盖板不能出现损

坏。在任何情况下，DRS05 的密封性不能受到影响。 

13.5 纠正性维护 

▪ 未提供更换件！ 

▪ 由于整台 DRS05 是最小的可更换单元，仅可由 DEUTA 实施维修。 

▪ 设备更换所需时间约 20 分钟。 

13.6 备件 

无 
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14 停机 

 

14.1 拆解 

  

 

提示 

接插件断开和插接 

在电源开启的情况下，严格禁止将插拔连接断开和插接。同样的规定使用于

车辆主体。同样地，不允许在电源开启的情况下进行设备安装/拆卸。 

在进行装配操作时，将设备从电源断开。 

  

▪ 松开连接电缆。 

▪ 将接地带从车辆底盘拆下。 

▪ 松开传感器外壳的固定螺钉。 

▪ 移除设备。 
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15 废弃处理 

15.1 废弃处理说明 

旧设备的废弃处理应根据欧洲议会和理事会 2012 年 7 月 4 日下发的有关废弃

电气和电子设备的条令 2012/19/EU 进行。 

应将整个设备交给认证的废弃处理公司，由该公司根据材料分类对设备进行废

弃处理。 

若用户自行进行废弃处理时必须拆下设备，并根据材料分类废弃处理（例如金

属、塑料、电子废料和玻璃）。（根据上述条令 2012/19/EU）。 

例如可以 

• 将金属转交给旧金属废品商 

• 回收利用塑料和玻璃。 

电子废料必须转交给认证的废弃处理机构。务必遵守现行本国法律和法规。废

弃设备的处理通过相应的协议交回 DEUTA。 
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16 附件 

16.1 辐射面尺寸 

适用于 DRS05/#、DRS05/#S1#: 
  

H a b c d B1 B2 

(200) 145 279 339 607 145 197 

(300) 201 358 466 789 200 260 

400 257 437 592 971 254 324 

500 313 517 719 1152 309 387 

600 369 596 845 1334 363 451 

700 425 675 972 1516 418 514 

800 481 754 1098 1698 472 578 

900 537 834 1225 1879 527 641 

1000 593 913 1351 2061 581 705 

  

应遵照章节“允许安装位置”中括号内的数值！ 

 

图 16/1: DRS05/# 尺寸 辐射面（示例 DRS05/#） 
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16.2 配件详细信息 

连接电缆： 

1. EZ154f##/#  

在特定情况下，电缆带保护软管  

 – 型号规格订购说明 EZ154f#20 [➙ 页码 101]… 

 – 型号规格 fw… und fg [➙ 页码 102]… 

 – 型号规格 fw…/h… und fg…/h [➙ 页码 103]… 

 – 型号规格 fw…/i… und fg…/i… [➙ 页码 104] 

 – 型号规格 fw…/k… und fg…/k… [➙ 页码 105] 

 – 型号规格 fw…/l… und fg…/l… [➙ 页码 106] 

 – 型号规格订购说明 EZ154f#1.3… [➙ 页码 107] 

 – 型号规格 fw…/n… und fg…/n… [➙ 页码 108] 

2. EZ154fr##/# [➙ 页码 109]  

带对接插头和分支铸型 

3. EZ154k##/# [➙ 页码 110]  

电缆不带保护软管  

 – 订购信息 

 – 尺寸 

4. 采用弯曲对接插头的电缆输出方向定义 [➙ 页码 112] 
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采用弯曲对接插头的电缆输出方向定义 

 

图 16/2: 用弯曲对接插头的电缆输出方向 
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术语表 

DIN 31051 

最新有效版本状态 

EN 45545-2 

最新有效版本状态 

DIN EN 60297-3-100 

最新有效版本状态 

DIN EN 61709 

最新有效版本状态 

DIN VDE 0105 

最新有效版本状态 

EMC 

电磁兼容性 

EN 300 440 

最新有效版本状态 

EN 45545 

最新有效版本状态 

EN 50110 

最新有效版本状态 

EN 50121-3-2 

最新有效版本状态 

EN 50124-1 

最新有效版本状态 

EN 50125-1 

最新有效版本状态 

EN 50153 

最新有效版本状态 

EN 50155 

最新有效版本状态 

EN 55016-2-1 

最新有效版本状态 

EN 55016-2-3 

最新有效版本状态 

EN 60529 

最新有效版本状态 

EN 61000-4-2 

最新有效版本状态 

EN 61000-4-3 

最新有效版本状态 

EN 61000-4-4 

最新有效版本状态 

EN 61000-4-5 

最新有效版本状态 

EN 61000-4-6 

最新有效版本状态 

EN 61373 

最新有效版本状态 

ESD 

抗静电干扰能力 

FCC 

联邦通讯委员会是美国一家独立机构，负责

广播、电视、卫星和电缆通讯  

IEC 60050-191 

最新有效版本状态 

IEC 60364 

最新有效版本状态 

ISO 2768-1 

最新有效版本状态 

ITU 

国际远程通讯联盟（国际通讯联盟；涵盖通

讯技术领域相关事务的联合国特别组织机

构） 

MTBF 

Mean Time Between Failures （两次故障

之间的平均运行时间） 
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NSR 

低电压指令  

REACH 

规定（EG）编号 1907/2006（REACH 规

定）是一个欧盟化学品规定，于 2007 年 6

月 1 日生效。REACH 表示 Registration，

Evaluation，Authorisation and 

Restriction of Chemicals，即化学品注册、

评估、许可和限制。 

RED 

无线电设备指令，欧盟指令 2014/53/EU 在

市场上提供无线电设备以及取消指令 

1999/5/EG (R&RTTE) 

RoHS 

限制使用特定有害物质，欧盟指令

2011/65/EU，用于限制在电气电子设备中

使用某些有害物质 

SVHC 

SVHCs（substances of very high 

concern，特别令人担忧的物质）是 REACH

规定中确定为具有特别危险属性的化学化合

物（或者一组化学化合物的一部分）。 

存储温度 

存放设备时，设备环境允许的空气温度（最

大和最小极限）。注意：设备断电！ 

辐射面 

由于雷达传感器天线的焦距较小，将不仅对

一个点，而是对一个基面范围进行辐射：即

辐射面。整个辐射面可起到反射作用。从振

幅和信号调制信号得出测量数值。 

工作温度 

设备运行时，设备直接环境允许的空气温度

（最大和最小极限）。 

环境温度 

根据 EN 50155：a）外部环境温度；b）内

部柜温度（设备的环境温度）；c） 围绕电

路板组件的空气的温度（设备内部温度） 

术语表 

术语和缩写的解释和定义 
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符号 

安全提示  16 

安装  67 

安装条件  64 

版权  11 

包装  62 

保护等级  51 

参见配置说明  

RS485 接口 , 92  

测量精度 , 52 , 78  

脉冲输出端 , 92  

运行状态 , 91  

尺寸  49, 49, 50 

尺寸单位  15 

存储温度  47, 62 

大气压力  47, 62 

电压供给  54 

对导线和信号的要求  65 

对分析的要求  65 

对周边设备的要求  65 

防火  48 

废弃处理  98 

附加符号  17 

附页  

安装条件 , 63  

保修失效 , 26  

符合性流程 FCC , 19  

使用欧盟指令 , 18  

特别说明 , 67  

允许的应用领域 , 22  

改善建议  12 

隔离电压  54, 81 

更改目录  3 

工作温度范围  47 

公差  15 

过电压类别  48 

海拔高度  47, 62 

环保信息  28 

警告等级  16 

警告提示  16 

抗电强度  54, 81 

可用时间  46 

客户干预  94 

空气湿度  47, 62 

人工帮助  12 

人员要求  27 

设备安全  28 

使用寿命  46 

事故防范规定  28 

调试  88 

停机  97 

外壳  51 

污染等级  48, 48, 68 

系统参数  88 

营运方义务  27 

运输  62 

振动  48 

震动  48 

重量  

DRS05/1# , 50  

DRS05/1S1# , 50  

字体、字符、符号  14 

最小可更换的单元  94 
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